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Streszczenie 

cznym, 

wet minut. Do 

 
i spalinowymi, sterowanie pojazdami autonomicznymi, sterowanie bez

 

 

 

wykorzystywane algorytmy regulacji predykcyjnej: algorytm Dynamic Matrix Control 
(DMC) oraz Generalized Predictive Control (GPC), oba w wersji analitycznej oraz 
numerycznej. W trzecim rozdziale zdefiniowano wymagania stawiane algorytmom regulacji 

ch 

ie. W 



war

procesy dynamiczne: stanowisko grzej co- ce, stanowisko wietlne oraz 
 
 

regulacji na jako  regulacji i czas oblicze , koniecznych w ka  
ty podsumowuje prace, okre lono mo liwe kierunki rozwoju. 

 

 


